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1.- Definicion de un problema o necesidad

Este proyecto tiene como objetivo ayudar a las personas con discapacidad visual a moverse
de forma mas facil, comoda y segura en su dia a dia. Con nuestro sistema, podran ser mas
independientes y no dependeran tanto de su memoria, de los bastones o de los perros guia.
Por ello, creemos que en un futuro préximo este podria ser uno de los nuevos métodos de
uso para las personas con discapacidad visual.

¢ Qué es?

Es un dispositivo que facilita el desplazamiento seguro y de forma independiente a las
personas con discapacidad visual. Consiste en un cinturon con sensores integrados que le
permiten al portador detectar obstaculos proximos y poder asi moverse mas facilmente. Su
funcionamiento se basa en unos sensores ultrasénicos conectados a una placa Arduino
que, al detectar obstaculos, hacen sonar un buzzer (de forma mas intensa a mayor
proximidad), alertando asi al portador.

2.- Montaje del prototipo

Mediante Arduino (C++) se han programado los sensores ultrasénicos para que, a medida
que el usuario se va acercando a un obstaculo y, con la ayuda de un buzzer, emitan un
sonido de alerta, el cual se intensifica a medida que se aproxima al obstaculo.

Con respecto al montaje, una vez colocado todo en la protoboard (tal y como se muestra en
la figura 1) y comprobado su funcionamiento, procedemos a la integracion de esta en un
cinturén.

Para ello, se tuvieron que soldar los cables, eliminando asi la protoboard, y facilitando de
esta forma la integracion de los elementos tecnoldgicos en el cinturon. Resumiendo, solo
son necesarios los sensores y una pequena caja (la cual guardara la placa de arduino y una
pequena bateria). De esta forma conseguimos que el cinturén sea mas comodo y discreto.

En este momento estamos finalizando el disefio y construccion del cinturén. El prototipo
estara disponible para su presentacion en la feria (adjuntamos en el apartado 4 un boceto
del disefio).



3.- Material utilizado

- Placa arduino UNO
- Cables de conexion
- Protoboard

- 3 Buzzers

- 3 Sensores ultrasénico
- Leds

- Bateria

- Soldador

- Estafo

- Cinturdén

- Impresora 3D

- Filamento ABS

4.- Prototipo (foto) Figura 1

5.-Mejoras posibles.



Como posibles mejoras hemos pensado en perfeccionar el disefio de nuestro cinturén, en
aumentar el numero de sensores ultrasonicos y buzzers (para conseguir asi aumentar su
precision a la hora de detectar obstaculos) y, mas a posteriori en incorporar un sistema GPS
que le permita al usuario saber dénde se encuentra y por dénde debe ir.



